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1 Dokumentaation tiedot

1.1 Sopimukset

1.1.1 Varoitussymbolit
Seuraavia varoitussymboleita kédytetdan:

VAKAVA VAARA! Varoittaa valittémasta, uhkaavasta vaarasta, josta voi seurauksena olla vakava
A loukkaantuminen tai jopa kuolema.

VAARA! Varoittaa mahdollisesta vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla vakava loukkaantumi-
A nen tai kuolema.

VAROITUS! Varoittaa mahdollisesta vaaratilanteesta, josta voi seurata loukkaantuminen tai aineel-
A linen vahinko.

1.1.2 Symbolit
Seuraavia symboleita kaytetéan:

Lue kéyttdohje ennen kayttamista

Kayttokytkin

Mittauspainike

(&

K& KCG-REM-HLT-PD-E
0)

A

=ss | Valikkopainike

€| | Tyhjennyspainike (Clear)

P> | | Oikealle-painike

<« | Vasemmalle-painike

1.1.3 Typografiset korostukset
Seuraavat typografiset esitystavat korostavat téssé teknisessé dokumentaatiossa térkeita tekstikohtia:

1] ‘ Numerot viittaavat kuviin.

1.2 Tasta dokumentaatiosta

» Lue ehdottomasti tdama kayttoohje ennen kayttamista.

» Noudata yksityiskohtaista kayttdohjetta laitteessa seké tdydennyksia ja péivityksia, jotka l6ytyvat
osoitteesta www.hilti.com.

» Sailyta kayttdohje aina laitteen mukana.

» Varmista, ettéd kdyttéohje on mukana, kun luovutat laitteen toiselle henkildlle.

1.3 Tuotetiedot

Hilti-tuotteet on tarkoitettu ammattikayttoon, ja niitd saa kayttdd, huoltaa tai korjata vain valtuutettu,

koulutettu henkild. Kayttajan pitdd olla hyvin perilla kayttdon liittyvista vaaroista. Tuote ja sen varusteet

saattavat aiheuttaa vaaratilanteita, jos kokemattomat henkil6t kdyttévéat tuotetta ohjeiden vastaisesti tai

muutoin asiattomasti.

Tyyppimerkinnan ja sarjanumeron |8ydat tyyppikilvesta.

» Kirjoita sarjanumero oheiseen taulukkoon. Tuotteen tiedot tarvitaan, jos esitat kysymyksia myynti- tai
huoltoedustajallemme.

Tuotetiedot
Laseretéisyysmittari PD-E
Sukupolvi 01
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Sarjanumero

1.4 Lasertiedot tuotteessa
Laserinformaatio — Sivu 62

Laserinformaatio

Laserluokka 2, standardeihin IEC60825-1/EN60825-1:2007 perustuen ja
LASER RADIATION vastaa CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50) vaatimuksia.

T
;% g STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Laserluokka 2. Al4 katso siteeseen. Al4 suuntaa sadetté kohti muita ihmisi
% 2 tai kohti paikkoja, joissa voi olla muita, lasersadetéihin liittymattomia inmisia.

@ Jatteet toimitettava kierratykseen.

&

2 Turvallisuus

2.1 Turvallisuusohjeet

2.1.1 Yleisia turvallisuusohjeita

Tamén kayttoohjeen eri kappaleissa annettujen turvallisuusohjeiden lisdksi on aina ehdottomasti

noudatettava seuraavia ohjeita. Tuote ja sen varusteet saattavat aiheuttaa vaaratilanteita, jos kokemattomat

henkil6t kdyttavat tuotetta ohjeiden vastaisesti tai muutoin asiattomasti.

» Sailyta kaikki turvallisuus- ja kdyttdohjeet huolellisesti vastaisen varalle.

» Ole valpas, kiinnitda huomiota tydskentelyysi ja noudata tervettd jirked tuotetta kayttdessasi. Al
kayta tuotetta, jos olet vasynyt tai huumeiden, alkoholin tai ladkkeiden vaikutuksen alaisena. Tuotetta
kaytettdessa hetkellinenkin varomattomuus saattaa aiheuttaa vakavia vammoja.

» Al4 poista turvalaitteita kdytdsté tai irrota huomautus- ja varoitustarroja.

Tuotteen asiantuntemattoman avaamisen yhteydessé saattaa syntya lasersateilyd, jonka teho ylittaa

laserlaiteluokan 2 rajat. Korjauta tuote aina vain Hilti-huollossa.

Tuotteeseen ei saa tehda mink&anlaisia muutoksia.

Tarkasta tuotteen moitteeton toiminta aina ennen jokaista kayttamista.

Mittaaminen lasilevyn tai muiden kappaleiden lapi voi vaaristaa mittaustulosta.

Mittaustulokset saattavat vaaristyd, jos mittausolosuhteet muuttuvat nopeasti, esimerkiksi jos joku kulkee

lasersateen poikki.

Ala suuntaa tuotetta aurinkoa tai muita voimakkaita valonlahteité kohti.

» Ota ympéristotekijat huomioon. Ala kéyt4 laitetta paikoissa, joissa on tulipalo- tai réjahdysvaara.

» Noudata kayttdohjeessa annettuja kayttod, huoltoa ja kunnossapitoa koskevia ohjeita.

v v v v v

v

2.1.2 Yleiset turvallisuustoimenpiteet

» Tarkasta tuotteen vauriot ennen kaytt6&. Korjauta vauriot Hilti-huollossa.

» Tuotteen tarkkuus on tarkastettava putoamisen tai muun mekaanisen vaikutuksen jalkeen.

» Vaikka tuote on suunniteltu kovaan rakennustyémaakéyttdon, sité on késiteltédva varoen kuten muitakin
mittauslaitteita.

» Kun tuotetta ei kéytetd, sailyta se kuivassa paikassa korkealla tai lukitussa paikassa lasten ulottumatto-
missa.

» Tuotetta ei ole tarkoitettu lasten kayttoon.

» Noudata kansallisia ty6turvallisuus- ja tydsuojelumaarayksia.

2.1.3 Ty6paikan asianmukaiset olosuhteet

» Valta hankalia tydskentelyasentoja; etenkin jos teet ty6ta tikkailta. Varmista, etté seisot tukevalla alustalla
ja sdilytat aina tasapainosi.

» Varmista mittauspaikan turvallisuus ja varmista tuotetta kayttékuntoon asettaessasi, ettei laserséde
suuntaudu muita ihmisia tai itsedsi kohti.
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» Jos tuote tuodaan kylmaésta tilasta ldmpiméén tai painvastoin, tuotteen [&mpétilan on annettava tasoittua
ennen kayttamista.

» Kayta tuotetta vain teknisissa tiedoissa eritellyissa kayttdolosuhteissa.

» Jotta véltat virheelliset mittaustulokset, pida lasersateen lahtéaukko puhtaana.

» Ota huomioon maakohtaiset maarédykset onnettomuuksien ehkaisemiseksi.

2.1.4 Laserlaitteiden turvallinen kaytto

» Laserlaiteluokan 2/Class |l laserlaitteita saa kdyttéa vain koulutettu henkil®.

» Laserséateet eivat saa kulkea silmien korkeudella.

» Tarpeelliset suojatoimenpiteet on tehtdvéd, jotta varmistetaan, ettei lasersédde voi vahingossa osua
pinnoille, jotka heijastavat peilin lailla.

» Varmista, ettei kukaan katso suoraan laserséateeseen.

» Lasersade ei saa ulottua valvomattomille alueille.

» Kytke laser pois paélta, kun et kéyta sita.

» Kun laserlaitetta ei kdytetd, se on varastoitava paikkaan, josta asiaankuulumattomat henkil6t eivat voi
saada sita kasiinsa.

2.1.5 Sahkomagneettinen hairiokestavyys

Vaikka laite téyttad voimassa olevien méaréysten tiukat vaatimukset, Hilti ei pysty sulkemaan pois mahdol-
lisuutta, ettéd voimakas hairisateily rikkoo laitteen, jolloin seurauksena voi olla virheellisiéd toimintoja. Tassa
tapauksessa, tai jos olet muuten epévarma, on tehtava tarkastusmittauksia. Hilti ei mydskaén pysty sulke-
maan pois mahdollisuutta, ettd muihin laitteisiin (esimerkiksi lentokoneiden navigointilaitteet) aiheutuu hai-
riGita. Laite tayttdd luokan A vaatimukset; hairidité saattaa esiintyéd asuntoympéristéssa.

Koskee vain Koreaa: Tdma laseretéisyysmittari sietda yrityskayttdymparistdssé esiintyvia sdhkémagneettisia
aaltoja (luokka A). Kayttdjan on otettava tdma huomioon eiké laseretéisyysmittaria saa kayttdd asuntoympa-
ristOssé.

3.1 Tuoteyhteenveto []

®  Takimmaiset vastinpinnat ®  Kayttokytkin
®  LED-merkkivalo referenssikohtana takim- Oikealle-painike
mainen vaste @@  Kantolenkin kiinnityskohta
®  Vvasemmalle-painike @  Tyhjennyspainike (Clear)
@  Valikkopainike ® /4 tuuman kierre
® Mittauspainike Mittauspiikki
®  Graafinen nayttd @@  Lasersateen lahtd ja vastaanottolinssi
@ LEI_D-merkkivan referenssikohtana etum- Optinen tahtain
mainen vaste ) )
Sivumittauspainike @ /s tuuman Kierre

3.2 Tarkoituksenmukainen kaytto

Kuvattu tuote on laseretdisyysmittari. Se on tarkoitettu etaisyyksien yksittaismittauksiin ja jatkuviin mittauksiin.
Etdisyys voidaan mitata kaikilta liikkumattomilta pinnoilta kuten betonista, kivestd, puusta, muovista,
paperista jne. Mittaukset prismoista ja muilta voimakkaasti heijastavilta pinnoilta eivat ole sallittuja, silla
mittaustulokset voivat olla virheellisia.

Tuotteen kayttdmiseen on hyvaksytty tyypin AAA paristot.

3.3 Nayttoviestien selitykset
Paavalikko

Kulmayksikon valinta
A Y

Maalauspinta-alan maéaritys

Yksinkertainen Pythagoras

NIE=
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Pinta-alan ja tilavuuden mittaus

Erikoistoimintojen valinta

Suunnikastoiminnon valinta

Pythagoras-toiminnon valinta
Vaaka- ja ristietdisyyksié varten tarvitaan vahintdan yksi suora kulma.

a2 ETC

Asetusten valinta

Epéasuorien mittausten tekeminen
Liikkkumattomista kohteista, kuten seinistd, mittaamiseen ei tarvita tiettya kulmaa.

Yleisesti patevat symbolit

Paristojen varaustila

Mittauspiikki ei esiin kddnnettyna

Mittauspiikki esiin kédannettyna

Mittaus

Etaisyyksien yhteenlasku

Etaisyyksien véhennyslasku

Valitse

Al4 valitse

BN EEO

Mittausajan valinta

n
w

Taskulaskimen valinta

Kulmayksikon alavalikko

Nousu prosentteina

Metriset yksikot

Imperiaaliset yksikot

Nousu kulma-asteina

Pinta-alan ja tilavuuden mittauksen alavalikko

O

Suorakulmion pinta-alan mittaus

A

Kolmion pinta-alan mittaus

Y

Tilavuuden mittaus

B

Lieridn tilavuuden mittaus

Erikoistoimintojen alavalikko

@

Ulkomittaustilan valinta
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. Automaattisen kirkkaustunnistimen valinta

@

Maalauspinta-alan maéaritys

Suunnittelu-toiminnon valinta

o =B |-

Min./maks. deltatoiminnon valinta

O Ajastimen valinta

i+ | Offset-toiminnon valinta

P_-l Tietomuistin valinta

Suunnikastoiminnon alavalikko

3 etdisyyden mittaaminen

A

2 etéisyyden ja 1 kulman mittaus

Pythagoras-toiminnon alavalikko

= | Yksinkertainen Pythagoras

— | Kaksinkertainen Pythagoras

~= | Yhdistetty Pythagoras
4

Asetusten alavalikko

Mittayksikko. Valitse mittayksikko: [iMetri BlSenttimetri BlMillimetri

m Mittausreferenssikohdat. Valitse mittausreferenssikohta: [l|Etureuna [fJKierre taustapinnassa
ElKierre alapinnassa

Kulmayksikko. Valitse kulmayksikké: [£Nousu prosentteina [£#Metriset yksikot [£Elmperiaaliset
yksikot [£/Nousu kulma-asteina

S

Eksperttitilan valinta

Suosikkilistan muuttaminen

* o

Mittakaavan aktivointi

1:X
Y Merkkidanen kytkeminen kayttéon ja pois kdytosta
1 | Jatkuvan laserin valinta
ol
O Automaattisen kirkkaustunnistimen valinta

Kallistustunnistimen kalibrointi

Laitetietojen nayttd

F - O

Palautus tehdasasetuksiin

Epasuorien mittausten alavalikko

/(; Epésuoran vaakaetdisyyden mittaus




AI Epésuoran pystyetéisyyden mittaus

F Mittausten tekeminen katosta

Epé&suoran pystyetéisyyden Il mittaus

q

3.4 Toimituksen sisalto
Laseretéisyysmittari, 2 paristoa, kayttdohje, valmistajatodistus.

Huomautus
Muita télle tuotteelle hyvaksyttyja jarjestelmétuotteita 16ydat Hilti-edustajalta tai internetistd osoit-
teesta: www.hilti.com.

4 Tekniset tiedot

Kayttolampdtila -10°C ... 50°C
(14 °F ... 122 °F)
Etaisyysmittauksen tarkkuus (2o, standardipoikkeama) +1,0 mm
Kallistusmittauksen tarkkuus (20, standardipoikkeama) +0,2°
Paino (sis. paristot) 165 g
(5,8 02)
Varastointilampaétila -30°C ... 70°C
(=22 °F ... 158 °F)
Laserluokka EN 60825-1:2007 mukaan Laserluokka 2
Suojausluokka IEC 60529 mukaan IP 65
Virtaldhde 1,5V

5.1 Perustoiminnot

Navigoi vasemmalle- tai oikealle-painikkeilla haluamasi toiminnon kohdalle.
» Toiminnon valitset painamalla mittauspainiketta.

5.2 Paristojen asennus &

Huomautus
Huomaa paristojen napaisuus. Vaihda paristot aina pareittain. Ala kayta vaurioituneita paristoja.

» Avaa paristolokero ja aseta paristot paikoilleen.

5.3 Laseretdisyysmittarin kytkeminen paalle ja pois paalta
1. Kun laite ei ole p&alla, laitteen kytket p&élle painamalla kayttokytkinté tai mittauspainiketta.
2. Paalla olevan laitteen kytket pois paalté painamalla kayttokytkinta.

5.4 Mittaus mittauspiikkii kayttien
1. Ké&anna mittauspiikkia esiin 90°. Mittauspiikkia voi nyt kayttaa vastinkohtana.

Huomautus

Mittauspiikki auttaa laitteen suuntaamisessa, kun tdhdataén kiinteddn kohtaan. Tama tilanne on
kyseessa etenkin epasuorissa mittauksissa, suunnikasmittauksissa ja Pythagoras-mittauksissa,
koska niiden tulokset perustuvat arvioarvoihin.

Vaikeasti késiksi paastavissd paikoissa kdytd apuna mittausjatketta PDA 72. Laite tunnistaa
mittausjatkeen automaattisesti. Se voi nakya nayton kuittausikkunassa.

2. Kaanna mittauspiikkia esiin 180°. Laitteen mittausreferenssikohta vaihtuu automaattisesti.
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5.5 Mittaus tahtdinlevya kayttien 1
1. Kéyta téhtéinlevya mitatessasi etéisyyksia epasuotuisissa olosuhteissa:
< Seind ei pintansa vuoksi heijasta.
< Mittauspiste ei ole pinnalla.
< Mitattava etéisyys on erittdin pitka.
< Valo-olosuhteet ovat epésuotuisat (voimakas auringonpaiste).
2. Lisaa tahtainlevya kayttden mitattuihin etaisyyksiin 1,2 mm.

5.6 Mittaustila

5.6.1 Yksittdismittauksen suoritus
1. Lasersateen aktivoimiseksi paina mittauspainiketta lyhyesti.
2. Pida laserséde kohteeseen suunnattuna.
3. Mittauksen suorittamiseksi paina mittauspainiketta lyhyesti.
< Mitattu etéisyys ndytetdan ndytdssa alarivilla.
< Edellisen mittauksen mittausarvo néytetdan naytdssa ylarivilla.

4. Jos haluat tehda toisen mittauksen, pida laser kohteeseen suunnattuna ja kaynnistd mittaus uudelleen
painamalla mittauspainiketta.

5.6.2 Jatkuvan mittauksen suoritus

Huomautus
Jatkuvan mittauksen aikana mitataan ja ndytetaan 6-10 mittausarvoa sekunnissa. Laseretdisyysmittaria
voidaan siirtdé kohteeseen néhden niin kauan, kunnes haluttu etéisyys on saavutettu.

1. Paina mittauspainiketta 2 sekunnin ajan.

< Jos merkkidéni on kytketty kdyttddn, merkkidéni kuuluu.
2. Liikuta laseretéisyysmittaria kohdetta kohti tai kohteesta poispéin, kunnes haluttu etéisyys on saavutettu.
3. Paina mittauspainiketta lyhyesti.

< Mitattu etéisyys ndytetdan ndytdssa alarivilla.

< Edellisen mittauksen mittausarvo néytetdan naytdssa ylarivilla.

5.7 Kulmayksikon valinta

1. Valitse valikosta kulmayksikén symboli.
2. Navigoi vasemmalle- tai oikealle-painikkeilla haluamasi kulmayksikdn kohdalle.
3. Valitse haluamasi kulmayksikkd painamalla mittauspainiketta.

5.8 Pinta-alan ja tilavuuden mittaus

5.8.1 Suorakulmion pinta-alan mittaus

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen tilan leveytté varten ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite kohdepisteeseen tilan pituutta varten ja paina mittauspainiketta.

5.8.2 Kolmion pinta-alan mittaus

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
3. Suuntaa laite kolmanteen kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.8.3 Tilavuuden mittaus

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
3. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.8.4 Lierion tilavuuden mittaus

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen lierion korkeuden mittaamiseksi ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen lierién halkaisijan mittaamiseksi ja paina mittauspainiketta.
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5.9 Erikoistoiminnot

5.9.1 Automaattinen kirkkaustunnistin
» Valitse automaattisen kirkkaustunnistimen symboli erikoistoimintojen valikosta.

Huomautus

Automaattinen kirkkaustunnistin himmentaa ndyton valoa automaattisesti, jos ymparistén valoisuus
on hamara. Néin saastetéan paristoja.

5.9.2 Maalauspinta-ala

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen tilan ensimmaisen pituuden mittaamista varten ja paina mittauspainiketta.
< Tulos tallentuu valituloksena.
2. Suuntaa laite tilan toisen pituuden mittaamiseksi ja tee mittaus painamalla mittauspainiketta.

< Toinen tulos ndytetaén valitulostaulukossa. Lihavoitu vélitulos on mitattujen tilapituuksien yhteenlas-
kettu pituus.

3. Toista tdm4, kunnes tilan kaikki pituudet on mitattu.
Paina oikealle-painiketta, jotta vaihdat tilan korkeuteen ja kuittaa valinta painamalla mittauspainiketta.
5. Suuntaa laite tilakorkeuden mittaamiseksi ja tee mittaus.
< Tilakorkeus mitataan ja naytetdan valitulosrivilla. Maalauspinta-ala lasketaan heti ja naytetdan
tulosrivilla.

>

5.9.3 Suunnittelu-toiminto

1. Syota etéisyys manuaalisesti. Tata varten valitse vasemmalle- tai oikealle-painikkeella ndppéaimistésym-
boli ja kuittaa valinta painamalla mittauspainiketta.

2. Valitse vastaavat lukuarvot ja kuittaa valinta painamalla mittauspainiketta.

3. Asettamasi arvon kuittaamiseksi valitse vékanen-symboli oikeasta alakulmasta.

4. Valitse lippusymboli.
< Valitsemasi etéisyys naytetdan nyt kahden lipun valina.

5. Paina mittauspainiketta mittauksen aloittamiseksi.

< Naytdssé olevat nuolet ilmaisevat, mihin suuntaan sinun on laitetta liikutettava. Kun kohde-etéisyys
on saavutettu, mustat nuolet ilmestyvét etdisyyden néayton yla- ja alapuolelle.
6. Etédisyyden moninkertaistamiseksi liikuta laitetta edelleen. Oikealla puolella nédytetdan kuinka monta
kertaa olet jo ajanut haluamasi etéisyyden.
7. Paina mittauspainiketta mittauksen lopettamiseksi.

Huomautus
Kun suunnitteluetaisyys on saavutettu, nayttéon ilmestyy nykyinen referenssikohta.

Huomautus

Manuaalisen sy6tén vaihtoehtona voidaan tarvittava etdisyys myds mitata. Tata varten valitse
yksittaismittauksen symboli ja kuittaa painamalla mittauspainiketta.

5.9.4 Min./maks. deltatoiminto

1. Valitse min./maks. deltatoiminto erikoistoimintojen valikosta.
2. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
3. Paina mittauspainiketta mittauksen lopettamiseksi.

< Viimeksi mitatut etéisyydet ndytetaan tulosrivilla.

5.9.5 Tietomuisti
1. Valitse tietomuistin symboli erikoistoimintojen valikosta.

@< Huomautus
Laite tallentaa enintddn 30 ndytt6d mukaan lukien grafiikkasymbolit. Jos tietomuistissa on jo 30
nayttda, uuden naytdn tallentamisen my6té vanhin nayttd poistuu muistista automaattisesti.

2. Koko tietomuistin voit tyhjentda painamalla tietomuistindytdssé C-painiketta noin 2 sekunnin ajan.
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5.10 Suunnikastoiminto

5.10.1 Suunnikastoiminto (3 etdisyytta)
1. Valitse suunnikastoiminto 3 etéisyydelld suunnikastoimintojen valikosta.
2. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Ensimmaisen etéisyyden mittaamisen jélkeen grafilkkka pyytdd automaattisesti tekemaén seuraavan
mittauksen.

3. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
4. Suuntaa laite kolmanteen kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.10.2 Suunnikastoiminto kallistuksella (2 etaisyytta, 1 kulma)

1. Valitse suunnikastoiminto kallistuksella suunnikastoimintojen valikosta.
2. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
3. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.11 Pythagoras-toiminto

5.11.1 Yksinkertainen Pythagoras

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

Huomautus

Jotta mittaustulokset ovat tarkkoja, toisen etdisyyden pitdé& olla suorassa kulmassa kohde-
etéisyyteen nahden.

5.11.2 Kaksinkertainen Pythagoras

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

Huomautus

Jotta mittaustulokset ovat tarkkoja, toisen etdisyyden pitd& olla suorassa kulmassa kohde-
etéisyyteen nahden.

3. Suuntaa laite kolmanteen kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.11.3 Yhdistetty Pythagoras

1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
3. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

5.12 Asetukset

5.12.1 Suosikkilistan muuttaminen

1. Navigoi toimintoon, jota haluat muuttaa, ja kuittaa valintasi painamalla mittauspainiketta.
2. Navigoi haluamaasi toimintoon ja kuittaa valintasi painamalla mittauspainiketta.

5.12.2 Mittakaavan aktivointi

1. S&ada luku ja kuittaa valitsemasi arvo painamalla mittauspainiketta.
2. Asettamasi arvon kuittaamiseksi valitse véakanen-symboli.

5.12.3 Kallistustunnistimen kalibrointi

1. Aseta laite vaakasuoralle pinnalle ja paina mittauspainiketta.
2. Kaanna laitetta 180° ja paina mittauspainiketta.
< Kallistustunnistin on nyt kalibroitu.
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5.13 Epdésuorat mittaukset

5.13.1 Epasuora vaakaetaisyys

» Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.
< Etéisyys ja kallistuskulma mitataan ja ndytetdan vélitulosrivilla.
< Kohde-etéisyys lasketaan heti ja ndytetdan tulosrivilla.

5.13.2 Epdsuora pystyetdisyys (2 kulmaa, 2 etaisyytta)
1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Ensimmainen etdisyys ja kulma mitataan ja ndytetéan vélitulosrivilla.

< Tamén jalkeen naytdn grafiikka pyytdéd automaattisesti mittaamaan toisen etaisyyden.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Kohde-etéisyys lasketaan heti ja ndytetdan tulosrivilla.

5.13.3 Mittaukset katosta
1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Ensimmainen etdisyys ja kulma mitataan ja ndytetéan valitulosrivilla.

< Taman jalkeen nayton grafiikka pyytda automaattisesti mittaamaan toisen etaisyyden.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Kohde-etéisyys lasketaan heti ja ndytetdan tulosrivilla.

5.13.4 Epésuora pystyetéisyys Il (2 kulmaa, 1 etéisyys)
1. Suuntaa laite kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Ensimmainen etéisyys ja kulma mitataan ja ndytetéan valitulosrivilla.

< Taman jalkeen naytdn grafiikka pyytéda automaattisesti mittaamaan toisen etéisyyden.
2. Suuntaa laite seuraavaan kohdepisteeseen ja paina mittauspainiketta.

< Kohde-etéisyys lasketaan heti ja ndytetdan tulosrivilla.

6 Hoito, kuljetus ja varastointi

6.1 Puhdistus

» Al koske linssiin sormilla.

» Puhdista linssi puhaltamalla tai puhtaalla, pehmealla kankaalla.
» Al kdyta muita nesteita kuin puhdasta alkoholia tai vetta.

6.2 Kuljettaminen

Huomautus
Tuotteen lahettédmista varten eristd akut ja paristot tai irrota ne tuotteesta.

» Kuljeta tai laheta laite aina alkuperaisessa Hilti-pakkauksessa tai muussa vastaavanlaatuisessa pakkauk-
sessa.

6.3 Varastointi ja kuivaus

» Ali varastoi tuotetta markana. Anna sen kuivua ennen pakkaamista ja varastoimista.
» Varastoi ja kuljeta tuote ja sen varusteet teknisissé tiedoissa annettuja lampétilaraja-arvoja noudattaen.
» Tarkasta laitteen tarkkuus tarkastusmittauksella pitk&aikaisen sdilytyksen tai kuljetuksen jéalkeen.
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7 Havittdminen

f VAARA
Loukkaantumisvaara. Epdasianmukaisen havittdmisen aiheuttama vaara.

» Laitteen/koneen ja sen varusteiden epdasianmukainen havittdminen saattaa aiheuttaa seuraavaa:
Muoviosien polttamisessa syntyy myrkyllisid kaasuja, jotka voivat johtaa sairastumisiin. Akut ja
paristot saattavat vaurioituessaan tai kuumentuessaan rajahtad, jolloin ne saattavat aiheuttaa
myrkytyksen, palovammoja, sy&pymisvammoja ja ympaériston saastumista. Huolimattomasti
havitetty laite/kone saattaa joutua asiattomien henkildiden kayttdon, jotka voivat kdyttda sitd
vaarin. He saattavat aiheuttaa vammoja itselleen tai toisille ja saastuttaa ymparist6a.

&5 Hilti-tuotteet on padosin valmistettu kierrtyskelpoisista materiaaleista. Kierrdtyksen edellytys on
materiaalien asianmukainen lajittelu. Useissa maissa Hilti ottaa vanhat koneet ja laitteet vastaan kierratysta
ja havitysté varten. Liséatietoja saat Hilti-huollosta tai -edustajalta.

Kéaytetyt sdhkotyokalut on sédhkd- ja elektroniikkalaiteromua koskevan EU-direktiivin ja sen maakohtaisten
sovellusten mukaisesti toimitettava ongelmajatteen kerdyspisteeseen ja ohjattava ympaéristdystavélliseen
kierratykseen.

=2
w » Ala havita sahkotydkaluja tavallisen sekajétteen mukanal
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8 Valmistajan myontama takuu

» Jos sinulla on takuuehtoihin liittyvia kysymyksid, ota yhteys paikalliseen Hilti-edustajaan.

9 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
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